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VIGTIGT — Laes for du starter!

Denne vejledning er en forklaring af hvordan "styre justeringerne” skal bruges.
Styringen vil sendre sig alt efter jord forhold, hjulmontering, front/hjulvaegte,
frontredskab og om det bagved monterede redskab er liftophaengt eller bugseret.
Derfor kan det vaere ngdvendigt at sendre pa ”Styre justeringerne” alt efter
hvordan styretgjet opforer sig.

Parametrene er de samme ved forberedte Can bus systemer som eftermonteret
Hydraulik, samt om det er en traktor/mejetaersker eller selvkgrende sprgijte.

Hvis ikke det gnskede resultat kan opnas, kan det vaere ngdvendigt at kalibrere
systemet, her henvises til vejledning "kalibrering af autostyring.
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Opsaetning af GPS-spormarkering

Styring: GeoSteer

ParaDyme/GeoSteer ‘

Alarm for tilstede. af op.

15 minutter

Indstillinger
for lyslinje

F Kraev differentiel korrektion
til spormarkering

‘ [ Brug Detektion af retning ‘

-Veelg 3. menu
“Antenne og rat”
nederst pa siden.

-Tryk pa skrue ngglen
til hgjre for

”Paradyme/Geosteer
eller Steercommand”
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47) Styrejustering

Juster styretgjets aggressivitet.

Efterfolgelse af linje

Tveaersporsfejl

Retningsaggressivitet

E ' Bakrespons
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-"Styrerespons”
bestemmer
overordnet styretgjets
aggressivitet og vil
pavirke styringen i alle
situationer.

(Jo hgjere tal, jo mere
aggressiv styring).

- OBS -

Parametret kan
a&ndres fra 0 til 20,
hvor 10 er
udgangspunktet.
Dette er faelles for alle
parametrene!



47) Styrejustering

Juster, hvor aggressivt keretgjet falger linjen.

Y

Styrerespons

Efterfelgelse af linje

Tvaersporsfejl

Retningsaggressivitet

Bakrespons

-"Efterfolgese af linje”
er kun aktivt nar
koretojet er pa vej ind
pa linjen. Nar forst
systemet har "fanget”
linjen, er dette ikke
aktivt lzengere.
-Systemet er pa vej til
linjen nar de 2 sma
sorte pile kan ses pa
rat symbolet.
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47) Styrejustering

Juster, hvor aggressivt keretgjet reagerer pa eendringer i
karetgjets sidevaerts forskydning af det valgte
gennemlab.

4

Styrerespons

Efterfolgelse af linje

Retningsaggressivitet

Bakrespons

-"Tvaersporsfejl”
indstilles i forhold til
traktorens (GPS
antennens) position i
forhold til kgresporet.
Er afstanden hgj til
linjen hgj, skal
vaerdien haaves.

- OBS -

Tvaersporsfejl og
Retnings —
aggressivitet arbejder
sammen
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47) Styrejustering

Juster, hvor aggressivt keretgjet reagerer pa aendringer i
keretgjets retning.

Blod O 5 10 15

20 Aggressiv

4

Styrerespons

Efterfelgelse af linje

Tvaersporsfejl

Retningsaggressivitet

Bakrespons

-"Retnings-
aggressivitet” aendres
i forhold til hvordan
eks: Traktorens motor
hjelm bevaeger sig i
forhold til retningen
pa k@resporet.

Slingre retningen, skal
vaerdien saenkes.

-OBS-

Tvaersporsfejl og
Retnings —
aggressivitet arbejder
sammen
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47) Styrejustering

Juster styretgjets aggressivitet i bakgear.

Styrerespons
Efterfolgelse af linje
Tveaersporsfejl

Retningsaggressivitet

E ' Bakrespons
L W A I O 0 O
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4

-"bakrespons” er kun
aktivt nar kgretgjet
korer bagleens.

Dette parameter
bestemmer hvor
aggressivt hjulene skal
styre.
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- 3 af styre parametrene kan
andres fra kgrebilledet.
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Acquisition

W Log coverage while Autosteer is engaged
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Guidance Options

Nudge } Shift Steering | Lightbar

Line Steering
Acquisition Response

W Log coverage while Autosteer is engaged

- Hvis disse parametre a&ndres fra
korebilledet, sendres de ogsa i
styrejusterings menuen.

4™) styrejustering

Juster styretgjets aggressivitet.

Efterfolgelse af linje
Tvaersporsfejl

Retningsaggressivitet

Bled 0 5 Aggressiv

@
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Er koretgjet pa linjen?

Systemet
er pa vej til linjen

/7> Der er ikke valgt
@ nogen A/B linje .

- - Auto styring
er ikke aktivt

Auto styring
er aktivt pa linjen



Er kgretgjet pa linjen?




Styre parametre generelt

Nar der andres pa styre parametrene er det vigtigt kun at sendre et enkel
parameter adgangen. (ogsa selv om "retnings-aggressivitet” og ”tveersporsfej
arbejder sammen)

ZEndre et parameter og se hvordan styretgjet fysisk opforer sig.

I”

Det kan vaere ngdvendigt at haeve vaerdien meget pa et enkelt parameter at for at
se en tydelig forskel.

Eks: Traktoren slingre med langsomme bevagelser ind over linjen, Tvaerspors fejl =
10. £ndre parameteret til 15. hvis dette hjaelper, men ikke nok, ga op eller ned et
trin ad gangen. Hvis det bedst mulige resultat er eks 14. men traktorens motor
hjelm stadig slingre, ga herefter i gang med at indstille retnings aggressivitet efter
samme metode.



Styrerespons —

| stgrste delen af tilfaeldene er det parameteret “styrerespons” som skal justeres.
Dette parameter sndre styretgjets aggressivitet, og alt efter kgrsels hastighed, jord
forhold, og evt. vaegt pa forhjulene vil styre egenskaberne aendre sig.

Derfor er dette parameter altid det f@rste der skal justeres pa.

Nar dette parameter a&ndres, bliver fglgende parametre ogsa pavirket:
Tveaersporsfejl + Retningsaggressivitet + Motor aggressivitet (Kun Ontrac)

Efterfolgelse af linje

Dette parameter er kun aktivt sa laenge rat symbolet har 2 pile, der
peger mod rattets midte.

Disse pile forsvinder nar anlaegget har "fanget” linjen. Hvis ikke
disse pile forsvinder, er det dette parameter der skal justeres.
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Retnings-aggressivitet og Tvaersporsfejl

Autostyringens opgave er at holde kgretgjet pa A-B linjen, dette ggr systemet pa
folgende made:

Styringen lytter til parameteret "retnings-aggressivitet” der fortzeller systemet hvor
skarp en kurve anlzegget skal kgre for at opretholde kursen.

”retnings-aggressivitet” vaelger en kgre retning (kurve)

ud fra afstanden til koresporet (afstanden mellem GPS antenne @
og k@dresporet).
Denne information kommer fra parameteret "tveersporsfejl”.

Tvaersporsfejl >> Retnings-aggressivitet >> Styring

(afstand fra linjen >> skarp/blgd k@re kurve >> Hgjre/venstre styrring



Tvaerspors- Retnings-
Fejl Aggressivitet

&

= ] - ”

Afstand fra skarp/blad
linjen kore kurve
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Kun for Steecommand og ECU-S1 (Ontrac3)
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Line Acquisition

Reverse Response

Speed Steering Response

47) Steer Adjust
A
Adjust the steering aggressiveness.

- Efter firmware version
ECU-S1-v4.8.34479, er
folgende styre
parameter blevet
tilfpget.

- Parameteret tillader at
justere styretgjet
generelle aggressivitet
ved forskellige
hastigheder.
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Styre justeringer kun for Ontrac - Ratmotor

47) Steer Adjust

Adjust how aggressively the MDU motor turns the

steering wheel. Motor Aggressiveness

Steering Freeplay
Steering Response

Heading Aggressiveness

;
' Cross Track Error
L T I A

20 i
Aggressive ) jne Acquisition

O

-Motor aggressiveness,
andre hvor hurtigt motoren
skal reagere, kun til
fintuning.

-Steering freeplay (kun OT3)
bestemmer slgr i styretgjet,
0 = ingenting, 20 = 1/8 rat
slgr. (standard 6)

-Minimum Motor output,
bestemmer minimums vaerdi
for bevaegelse af rattet. (Kun
OT2 og OT2+)
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